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Contacteurs

Types LC1-D et LP1-D pour commande de moteurs

—
De 9 a 95 A, tripolaires
Circuit de commande en courant alternatif 2
Encombrements : :
pages 1/80 & 1/83 ves
Schémas : Références
pages 1/84 et 1/85
Puissances normalisées Courant Contacts Rétérence de base Masse
des moteurs triphasés assigné auxiliaires & compléter par e
50/60 Hz en catégorie AC-3 d'emploi instantanés  repeére de la tension (2)
en AC-3 l Fixation,
440V raccordement (1)
220V 380V 660V jusqu'a W Tensions
230V 400V 415V 440V 500V 690V usuelles
KW kW kW kW kW kw A kg
22 4 4 4 55 55 9 - - LC1-D0S00ee (3) B7E7 F7M7 Q7 0,320
1 - LC1-D0910e @ B7 E7 F7 M7 Q7 0,320
- 1 LC1-DD901ee B7 E7 F7 M7 Q7 0,320
LC1-D0901ee 3 55 55 55 7,5 75 12 - ~ LC1-D1200ee B7E?F7M7Q7 0,320
1 ~ LCi-D1210e® B7 E7 F7M7 Q7 0,320
- 1 LC1-D1201e @ B7 E7 F7 M7 Q7 0,320
4 75 9 9 10 10 18 - - LC1-D1800ee (3} B7E7 F7M7Q7 0,320
1 - LC1-D1810ee@ B7 E7 F7M7Q7 _ 0,350
- 1 LC1-D1801e e B7 E7 FTM7 Q7__ 0,350
55 11 11 11 1§ 15 25 - - LC1-D2500ee (3) B7 E7 F7 M7 Q7 0,320
1 - LC1-D25100 @ B7E7 F7M7Q7 0,505
- 1 LC1-D25010@ B7E7 F7 M7 Q7 0,505
75 15 15 15 185 18,5 32 - - LC1-D3200ee (3) B7E7F7 M7 Q7 0,320
LC1-D2510ee 1 - Ci-D3zi0ee BT ETFTM7 Q7 _ 0525
-~ 1 LC1-D3201e @ B7E7F7M7Q7 0525
11 185 22 22 22 30 40 1 1 LC1-D4011e® B5 E5 F5 M5 Q5 1,150
156 22 25 30 30 33 50 1 1 LC1-D5011ee@ B5 E5 F5 M5 Q5 1,150
185 30 37 37 37 37 65 1 1 LC1-D6511e0 BSESF5M5Q5 1,150
22 37 45 45 55 45 80 1 1 LC1-D8011e® B5 E5 F5 M5 Q5 1,500
25 45 45 45 B5 45 95 1 1 LC1-D9511e@ B5 E5 F5 M5 Q5 1,500
Nota : blocs de contacts auxiliaires et modules : voir pages 1/46 & 1/57.
(1) Pour LC1-D09 a D32 : par encliquetage sur profilé 1 de 35 mm AM1-DP.
Pour LC1-D40 & D95 : par encliquetage sur profilé i de 35 mm ou 75 mm AM1-DL.
Bornes puissance : LC1-D08 & D95 protégées contre le toucher et vis maintenues desserrées.
(2) Tensions du circuit de commande existantes (délai variable, consulter notre agence régionaie).
. oo Volts 24 42 48 110  220/230 230 240 380/400 400 415 440 500 660
o 50 Hz BS D5 ES F5 M5 P5 us Qs V5 NS RS S5 Y5
' w'w 60 Hz B6 D6 E6 F6 M6 - Us_ Q6 - - R6 - -
50/60 Hz B7 D7 E7 F7 M7 P7 uz Q7 V7 N7 R7 - -

LC1-D3511ee

Autres tensions entre 24 et 660 V, consulter notre agence régionale.

(3) Contacteurs tripolaires sans contact auxiliaire (norme EN 50012).
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Constituants de protection

Relais tripolaires de protectioh thermique
réglables de 0,1 & 93 A pour la protection des moteurs

Références

Relais de protection thermique différentiels a associer a des fusibles

Relais de protection thermique

- compensés, a réarmement manuel ou automatique,
- avec visualisation du décienchement,

- pour courant alternatif ou continu.

Zone Fusibles a associer Pour montage Référence Masse

de réglage au reiais choisi sous

du relais Type contacteur

aM gl BS88 LC1, LP1

A A A A kg

Classe 20 (1)

25..4 6 10 16 D09...D32 LR2-D1508 0,190

4..6 8 16 16 D09...D32 LR2-D1510 0,190

55...8 12 20 20 D09...D32 LR2-D1512 0,180
LR2-D15ee

7...10 16 20 25 D09...D32 LR2-D1514 0,190

9...13 16 25 25 D12...D32 LR2-D1516 0,190

12...18 25 35 40 D18...D32 LR2-D1521 0,190

17...25 32 50 50 D25 et D32 LR2-D1522 0,180

23...32 40 63 63 D25 et D32 LR2-D2553 0,345

17..25 32 50 50 D40...095 LR2-D3522 0,535 -
LR2-D25e¢

23...32 40 63 63 D40...D95 LR2-D3553 0,535

30...40 50 100 80 D40...D95 LR2-D3555 0,535

37...50 63 100 100 D50...D95 LR2-D3557 0,535

48...65 80 125 100 D50...D95 LR2-D3559 0,535

55...70 100 125 125 D65...095 LR2-D3561 0,535

_ 63...80 100 160 125 D80 et D95 LR2-D3563 0,535

LR2-D35ee {1) La norme IEC 947-4 définit la durée du déclenchement a 7,2 {ois le courant de réglage | :

classe 20 : comprise entre 6 et 20 secondes.
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CLAVETAGE LIBRE

- CLAVETTES PARALLELES

* Trois formes de clavettes paralléles existent
avec bouts ronds ou bouts droits.

Forme B

Forme A

b -

FormeC

P

-,

plEl e e [ F.8
3 3 d+ 1.4 38a44 d
4 | 4 d+ 18]|| 44a50 d
5 5 d+ 2,3 50 a 58 d
6 6 d+ 28 58 a 65 d
22 a 30 8 7 d-4 d + 3341 656a75 20 12 d-75 d+ 49
30 a 38 10 8 d-5 d + 33 75 a 85 22 14 d-9 d+54
- TOLERANCES DE - :
MONTAGE 32/3 - DESIGNATION D UNE
T D CLAVETTE PARALLELE
o e e
/ ! .Y Pour désigner une clavette paralléle, inscrire
i dans l'ordre :
Sl M T 1. Le terme «Clavette parallele»
ARBRE 2. La désignation de la forme (A, B ou C).

CLAVETTE PARALLELE

18 |

+ hS sicote <6

I h11 si cote > 6
Noléririces sur DS iMovels ™ Jarby
Clavetage Ilbre D10 H9
Clavetage normal Js9 N9
Clavetage serré P9 - P9

3. La largeur (D).

4. L'épaisseur (E).

5. La longueur (L).

Exemple :

Clavette paralléle, forme B de 10x8x40.

32/4 - LES CLAVETAGES

CLAVETAGES - Fonction :

Transmettre un mouvement de rotation
entre un arbre et un moyeu.

CLAVETAGE LIBRE - le moyeu peut
coulisser sur l'arbre.

s B CLAVETAGE FORCE -
EA arbre/moyeu est obtenue par coincement

22 <d <130 *

_La liaison

avec l'intermédiaire d'une clavette inclinée.
Inconvénient : léger désaxage des éléments

* premier chiffre exclu

-a n'utiliser que pour des vitesses lentes.
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MONTAGE DES -ROULEMENTS

REGLES'GENERALES DE MONTAGE

:
:—

3 BAGUES QUI TOURNENT...

Las 2 bagues qui tournent par rapport a
la direction de la charge doivent &tre
montées avec serrage (sans jeu).

Lorsque les roulements sont des roule-
ments & billes, chaque bague (montée
avec serrage) doit étre liée en translation
avec |'arbre ou le moyeu dans les 2 sens

{4 obstacles). - -

LES BAGUES QUI NE TOURNENT PAS...

Les 2 bagues qui ne tournent pas par rap-
port 3 la direction de la charge doivent
étre montées libres (avec du jeu).

Lorsque les roulements sont des roule-
ments a biiies, i‘ensembie des bagues
{montées libres) doit étre lié en transia-
tion avec l'arbre ou le moyeu une seule

_fois dans chaque sens (2 obstacles).

- TOLERANCES DES Tolérances des roulements :
— Diamét éri : h?
PORTEES DE ROULEMENTS - D!:':m:: ?:ttéﬁ':u"rf i

BAGUEKE:X;’;‘“ T Sde f?"f lwl P ";".:'"' ‘ '!~‘~ 5 é gg | j :
TOUR NE o TBort - DRr SR
b la dirsction, £ %‘é: 158 ;,éwe’ RN

Roglements J?

€ a billes § WZ’

EX in. ' 8
§ { s oot \M7IN?|P?|| K?ouH? | &
O , LR -
-y Bague Bague | 3
;@@ # Roulements a gu ag 2
g coveeeonie | NP0 P ot 2on ) 5 4 |meos
e £
. 4 Roulements a :
( roul:ear::ne:niques P7ou R7 J1 P?

" Roul I -

Sbilles g6 |[J6| k6 | d<t00

d Rtsarouleaux cylin. i6 hé j6 | k6 d< 40 Ra 0.8

Rts a aiguilles J ou ké |mé | n6 |40<d<1L0] * | ©
] Roulements 3 .
“ contact oblique 86 k6 m6 d< 120 |

#1 Roulements a ‘

& rouleaux coniques f6 m6 n6 dA<1>20
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1 micron = 1/1000 de mm

Pour convertir en mm un écart
donné en microns, il faut dépla-

TOLER

Exemple :

CES

; — ; = [ i
=0,001 mm cer la virgule de 3 chiffres vers 25 microns = 0,025 mm - TABLEAU DES ECARTS .
la_gauche.
6 10 18 30 50 80 120 | 180 6 10 18 30 50 80
COTES a [ a a a a a d COTES a a a a a a
NOMINALES 10 18 30 50 80 120 | 180 | 250 NOMINALES 10 18 30 50 80 120
inclus | inclus | inclus | inclus |inclus |inclus |inclus |inclus inclus | inclus | inclus | inclus | inclus | Inclus
4 9 |- 30 |- 40— 50 |— 65— 80 —100[—120[—-146[~170 T b0 T 981 +120 |+149 | +180 | +220 | + 260
—. 60 |— 75|— 93 |—117|—-142 |—~174 | —207 | —245 | —285 i + 40!+ 50 |+ 65 |+ 80|+100|+120
d 11 30 |— 40 |- 50 [~ 65— 80 |—100 |—120 |[—145|—170 | E ¥ 61|+ 75|+ 92 |+112 | +134 | +159 85
105 |—1306 | —160 {—185| —240 | —250 { —340 |- 395 | —480 ) + 25+ 32|+ 20+ 50|+ 60|+ 72 85
e 7 20 |— 25 |- 32 40| - 50 |— 60|~ 72|— 85|—100 y—ce + 14|+ 17 |+ 20 |+ 25|+ 29|+ 32 39
32 |— 40 |- 50 61|— 75 |~ 90|—107 |—125|—146 i 4|+ 51+ 6|+ 7|+ 9|+ 10|+ 12 14
o 8 20 [— 25 |— 32 20| - 50 |— 60| — 72 |— 85[—100 M H e B+ 9|+ 11|+ 13|+ 16|+ 19|+ 22 25
38 |- 47 |— 59 73| — 89 |—-106 | —126 | ~148 | —172] ‘ 0| o 0 0 0 o] -0 0
. 9 20 |- 25 |- 32 40| - 50 |— 60| — 72 |— 85| —100 ' 9 12|+ 15|+ 18|+ 21  + 25|+ 30|+ 35 a0
50 |— 61 {— 75 92| -1121-134|-159 | -185| —215 0 0 ) 0! 0 0 0 0
P 10 |- 13 |- 16 [~ 20|~ 25 |- 30|— 36— 43— 50 H 8 18]+ 22[+ 27 [+ 33|+ -39 |+ 46|+ B4+ 63
18 |- 22 27 33|— 21 |- 49|— 58|— 68|~ 79 o] o] ‘o 0 0 0 0 0
¢ 9 10 [- 13 |- 186 20— 25 |— 30 |- 36 |— 43|— 50 H 9 30|+ 36:+ 43|+ 6521+ 62|+ 74|+ 87| +100
22 |- 28 |- 34 41|— 50 |— 60 |— 71 |— 83|~ 96 0 ) 0 0l 0 0 0
s 4= 5|— 6 71— 9 |- 10|— 12 |— 14| —186 A 11 757+ 90| +170 |+130 | +160 | +190 | + 210
9 9 |- 11 |- 14 16— 20 |— 23{— 27 |- 32|— 35 w| HIT o] o 0 0 0 0 0
. & 4/ 5| 6 7= 91— 10|—- 12 |— 14 |— 15 Ol w2 +150 | +180 |+210 | +250 | + 300 | + 350
g 6 12 |— 14 [— 17 20— 25 |— 29 |— 34 |— 39 |— 44 < o 0 o ] 0 0
h 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 »w| H13 +220| +270 [ +330 | +390 | +460 | + 540
5|— 6|- 8 9(— 11 |- 13|- 156 |— 18|- 20 w ol "o o o 0 0
e 0 0 0 0 0 0 0 0 0 ol 5 7 +T8TYTTO+ 12+ 14|+ 18|+ 22+
w 8|— 9 |- 11 13- 16 |- 19|{— 22 |- 25 |- 29 < - 7'- 8|- 98,—11|—12|- 13—
- 3 I 0 0 0 0 0 0 -0 0 0 K 7 ¥y 81y 6|+ 6|+ 7|+ 9|+ 10|+
@ ] 12 |- 15 |- 18 21|— 25 |- 30|- 35|— 40|— 46 — 10|— 12 |— 15|— 18 |— 21 |— 25| —
o 0 0 0 ) 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
< h 8 18 |— 22 |- 27 |— 33| 39 |— 46 |— 54 |- 63 |- 72 M7 |_12/— 15|— 18|- 21— 26— 30— 35 -
h 9 0 0 0 0 0 ) ) 0 N 7 |- _ al- s|- 7 8|— 9[- 10— -
30 |- 36 |— 43 52|— 62 |— 74| — 87 |—100|—115 — 168|- 19— 23 |- 28|— 33 |- 39 |— 45|~ -
h 10 0 0 0 ) 0 0 ) 0 0 N o 0. 0 0 0 0 0
48 |- 58 |— 70 84| -100 |—120|—140 | —160 | —185 30— 36| — 43|— 52 — 62, — 74 |— 87
h 11 0 D 0 0 0 0 4] ol - O P 6 — 12— 15|- 18— 21— 26— 30
76 |— 90 |—110 |- 130/ —160 | —190 | —220 | —250 | —290 21| - 26 !— 31 |— 37— 45|— 52
h 12 0 0 0 0 0 0 0 0 0 P 7 — 9l— 11— 14— 17— 21|— 24
—120 |—150 |—180 |—210| —250 { —300 | —350 | —400 | —460 — 24 .- 29— 35— 42— 51|— 59
]6*6"’ 71+ 81+ 9|+ 11 [+ 12|+ 13|+ 14|+ 16 P 9 - 16{— 18 |— 22 |— 26 |— 32— 37
6 |- 2|~ 2|- 3|- &4|- s5{~ 7|{- 9|—11|- 13 — 61. - 61,— 74— 88| —-106 |—124
A A F R R A 1 e 1o 1P o 10 0 1 Dl Jaetis & '+ 3.+ 4.+45 255286575
ko8 [* 91+ 100+ 1204 15 4 181+ 21+ 281+ 28]+ 33 Jsetjs 8 :4,5{: 55+ 65/+ 8|r95|s 11
+ 12 |+ 15 |+ 18 |+ 21|+ 25 |+ 30 |+ 35 [+ 40 |+ 46 f j
m°+4+6+7+8+9+11+13+15+17 Jaetjs 9 ‘:18.:2":26:31‘:37143
+ 16 |+ 19 |+ 23 |+ 28|+ 33 |+ 39 |+ 45 |+ 52 |+ 60 z , i
n 6 [ ‘gly 10|+ 12|+ 15|+ 17 |+ 20|+ 23|+ 27|+ 31 Jeetjs 10 *28,56i: 35:1 42|: 50, 601 702
4+ 20 |+ 24 |+ 29 |+ 35|+ 42 |+ 51 |+ 59 |+ 68 |+ 79
P 6 1, 12|+ 15|+ 18 |+ 22|+ 26 |+ 32 |+ 37 |+ 43 |+ 50 Jeets 14 (1180 215 12601310 23702435 *




T FE 04-
SR LIAISONS USUELLES DE DEUX SOLIDES - 809982
. Symbole
Désignation Mnm;e:pfems Y
relatis Représentation plane Représentation en perspective

Liaison 0 rotation *
encastrement
ou liaison fixe 0 translation

* Sl n'y a pas d'ambiguite.

1 totation

Liaison pivot .
0 translation

0 rotation
Liaison glissiére

X

5 1% 0 X Ry Ry Ry 4

1 translation

I 9

1 rotaticn A drotte @
Liaison hélicoidale 1 transiation

conjuguées A gauche ©
Liaison 1 rotation
pivot-glissant 1 translation

Liaison 2 rotations
sphérique a doigt 0 translation

L
T

1 rotation
Liaison appui plan
2 translations

K

Liaison rotule 3 rotations
ou /(_

Liaison sphérique 0 translation

Liaison 2 rotations

linéaire rectiligne 2 translations
Liaison 3 rotations
linéaire annulaire 1 translation

. 3 rotations
Liaison ponctuelle

Y o1

2 translations
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ETATS DE SURFACE

FAAMATIANME T PN ITE
, FONCTIONS ET RUGOSITES
FONCTIONS ET Conditions Ra Conditions R
LEUR SYMBOLE ordinaires difficiles a
FROTTEMENT Surfaces 0.8 Surfaces 04
= D& FG lindri 1.6 | 08
E | GLISSEMENT cylindriques | 1, planes )
® FROT;EMENT Surfaces exté- | 0,2 Chemins de | 005
P .g ROULEMENT FR rieurs de galets | 0,4 roulement 0,1
o9 .. .
@ £ | RESISTANCE Surface de Extrémités des
E 8| AU MATAGE RM contact des cames 0,4 tiges de poussée 01
wn=]
B! FROTTEMENT Conduits divers | 0,8 || Conduit précis 02
'g FLUIDE F F d'alimentation | 6,3 || Ex :agicleurs ’
[ . p
2| ETANCHEITE Etanchéité 03 Etanchéité 01
i obtenue avec ’ obtenue avec - |
DYNAMIQUE E D joint torique | 00 | joint & lavre 03
| ETANCHEITE Etanchéité 0,8 Etanchéité | 005
obtenue obtenue
_§_5’ STATIQUE E s avec jointplat | 1,6 sans joint 01
[+
ASSEMBLAGE . Centra Centrage
88 FIXE AF fabrication ]'g fabric'a%ion 08
8 @ sans contrainte courante 3 soignée 1,6
e}
T E | ASSEMBLAGE Bagues et 0.8 Portées de 04
N % avec gc:r:(tsaintes Ac coussinets 1,6 roulements | 0,8
$ | ADHERENCE Rugosité varia-
© (coliage) A D ble suivant colle
DEPOT ELEC- D E Voir autre
€ @ | TROLYTIQUE fonction
we
88| MES Touches des
2 '2 URE ME calibres 01
£8
= REVETEMENT
(7]
(peinture} R E >3'2
RESISTANCE Alé d 0,8 Surfaces
8 § FFORTS sages de ’ barres de 08
é?g QET*EERNES EA chapes de vérin 106‘ { torsion ’
5= | OUTILS Outi | :
c utils en _ Outils en
@ 8 CO‘:JrPéQI;JTS 0C acier rapide 04 carbure 02
112 *Symbole non normalisé.
Spécialité : BEP MAINTENANCE DES SYSTEMES MECANIQUES AUTOMATISES
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REPRESENTATION DES ROULEMENTS

Sur un dessin d'ensemble, adopter la représentation conventionnelle simplifiée
ci-dessous. Le contour seul du roulement sera dessiné & I’échelle.

ROULEMENTS A BILLES
Elevé Rigide & Type SUR UN DESSIN Dans cette
1 rangée de billes BC OU UN SCHEMA colonne :
Représentation
d’un roulement g
l . (a billes ?u ] Effort
+ 1 RADIAL
%ﬁv % ] rd(?tl:neeatl;:.‘lt:et dont
NN le type n'est Effo
Modéré pas défini. AXIAL
Elevé a contact oblique Type | & contact oblique Type Elevé
1rangée debilles BN et BT | 2rangéesde billes BE '
l - 2
S X (JC) [ =
RN
Elevé I |—l
Rts A ROULEAUX CYLINDRIQUES
Trds slevé | Double épaulement : Epaulements Type Tras élevé
a) sur bague int. Type RN
b) sur bague ext.  Type RU sur les 2 bagues RJ
]
11 -1
A VA —]|-EDL
" Nui o Trés faible
Rts A ROTULE (a billes ou a rouleaux)
Elevé Sur 2 rangées Type | Sur2 rangées Type | Trésélevé
de billes BS de rouleaux SD
3 ﬁi@ e %l@
v Y
Faible, | I Modéré

Rts A ROULEAUX CONIQUES
Trés élevé Types KA-KB-KC-KD et KE suivanti'angle Trés élevé
==
s ]
Elevé Angle réduit Grand angle Trés élevé
ROULEMENTS A AIGUILLES
2 bagues Type NEA Sans bague intérieure  Type NES
BUTEES A BILLES
Simple effet Type TA Double effet Type TDC
| | [
1 :}i—:j o
! e i Zl I '
X { N i
BUTEES A AIGUILLES
Simple effet Double effet )
AR _I

€ N—
NN

ROULEMENTS COMBINES

AIGUILLES ET BUTEES A BILLES

AIGUILLES ET BUTEES A ROULEAUX




